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Fig. 1  HB-SRI induction heating system.
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그림 스위칭 주파수에 따른 워킹코일 및 용기 등가 파라미터2  

그림 1  등가 저항 (a) (Req) 등가 인덕턴스  (b) (Leq)

Fig. 2  Equivalent parameters of working coil and vessel

        according to the switching frequency.

그림 1 (a) Equivalent resistance (Req) (b) Equivalent inductance (Leq)
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그림 시스템 전력 제어 모드에 따른 시뮬레이션 파형 제어 제어 제어 3  IH Cooktop (a) PFM 0.2 [kW] (b) PFM 0.6 [kW] (c) PFM 1.0 [kW]
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Fig. 3  Simulation waveforms according to power control mode of IH Cooktop system. (a) PFM 0.2 [kW] (b) PFM 0.6 [kW] (c) PFM 1.0 [kW]

        (d) PDM 0.2 [kW] (e) PDM 0.6 [kW] (f) PDM 1.0 [kW] (g) AM 0.2 [kW] (h) AM 0.6 [kW] (i) AM 1.0 [kW]

표    시스템 설계 사양1   IH Cooktop 

Table 1   Design specifications of IH Cooktop system
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Fig. 5  Power loss and efficiency according to power control.

표    시스템 제어 방안 비교 결과2   IH Cooktop 

Table 2   Results of comparison by IH Cooktop system control
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